Données techniques

CB

Désignation MR-CB
Course max. [m] 12
Vitesse max. [m/s] 5
Vitesse denirée max. [1r./min] 1800
Température [°C] -20—+70
Masse [ka)

chanot A(L en m) 78+Lx82
chanot C (L en m) 133 +Lx82
Masse du chariot [kg) 55
Charge max. Fx [N] 1000
Charge max. Fy [N]

Chariot A 1000

GChariot C 2000
Charge max. Fz[N]

Chariot A 1000

Chariot C 2000
Couple de charge max. Mx [Nm] el
Gouple de charge max My [Nm]

Chanot A(Lc enm) 230
Chana1C (Leenm) Le = 1200
Couple decharge max Mz [Nm)

Chanot A 283
Chanot G Lex 2100
Couple max Mia [Nm] 34
Force max Frd [N] 600
Déplacemant [mm/tr] 200
Masse de la courroie [kafm] 0,56
Répétabilité [= mm] 0.
Résolution [mm] 0.2
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Flexion du profilé
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Torsion du profil

Parameétre Définition
Mx [Nm] Couple paralléle au profi
[ Torsion du profil selon I'axe x
Lt [m] Distance entra suppors

Forces
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@ = Mx x (0,00042 x Lf + 0,001)
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Dimensions
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Cote opposé & l'entralnement
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Al 220 c2 88 E3 220]6 E8 40
B1 88 D1 44 E4 22,5 E9 54
B3 306 D2 3 ES M8 (4x) E10 62
B4 93 E1 25 E6 a4EHE E11 36
c1 1 E2 & E7 49 5

Longueur a commander

Modegle Deésignation Distance c¢fc minimum* entre chariots | Longueura commander | Longueurtotale
Amin | Bmin Lemin L L 1ot
CB MR- CBeseA{C) 258 241 356 L=Smax+ Lc + 499 Liot=L +30

*Pour les chariots A, Lo =0 mim
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