KIROSIER _

Tables linéaires

Axes linéaires de précision avec guidages motorisés

- Conception compacte

- Entrainement par vis a bille ou courroie

- Rails de guidage de section carrée ou circulaire
- Course jusqu'a 2,8m

- Vitesse jusqu'a 3 m/s

- Charge jusqu’a 30 000N

- Répétabilité jusqu'a £0,01mm

Entrainement par vis a
billes, guidage a billes avec
rail de section circulaire

* Précision trés élevee
* Guidage sans jeu

* Faibles frottements

* Faible couple d'entrainement
* Absence de broulement

* \is a billes sans jeu
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de précision

Entrainement par cour-
roie, guidage a billes avec

rail de section circulaire

* Precision tres elevee

* Guidage sans jeu

* Faibles frolements

+ Faible couple d'enfrainement
* Absence de brouterment

* Vitesse élevée
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Entrainement par vis a billes

Données techniques Forces
Superslide

Dazignaticn ZRBE:2 ZRBE1G
Zoursa max. [m) 1.9 28
Vilesse max. [m/s] 0.5 1
Vitesse dentrée max: [trfimin] F000 3000
Tamps ratira [20] =20 =&70 =20 =470
Masza du chanol [Ka] 0.4 1.7
Charge max. Fx [N] 2000 2000
Change max. Fy[N] B0 2100
Charge max. Fz [N] 1600 4300
Couple de charge max Mx[Nm] il 260
Gouple de charge max. My [Nm) &0 200
Couple de charge max. Mz [Nm) 35 125
Pas de vis [mmid 5410 5410420
Répétabiling [= mm] 0,006 0,006
Précision au-dala da 300 I o
mun de deplacemsanl [mm] .

Longueur a commander [mm]

Modéle Deésignation Lengueur totale Longueur & commander
L 1ot L
Suparzlida 2RBEZ Liol=L+ 865 I =courza + 145
Suparshde 2ZRBEG Lol =L+ 1065 L = ¢ourse + 185

Longueurs standards a commander

Modele Designation Lengueurs standards®
Buparsiide 2RBE2 225 - 2100 mm par incrémants da 75 mm
Suparslda 2RAE1G 300 = 000 mm parincrEmants da 100 mm

*Das longualrs parsannalzdes sonl possiblas mais ndcazanant un lamps da vraison plog long
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Entrainement par vis a billes

Dimensions
- A min a aae B min
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Modals Dasignation

Supersiide ZRBE2

Suparslide 2ABE1&

2RBE1Z | ZRBE16 2RBE12 | ZRBE16 2RBE12 | ZRBE16 ZRBE12 | ZRBE1E 2RBE1Z | ZRBE16
B 130 160 o1 A 10,5 E 42 47 5 Hz T 79 LS 265 215
B2 -] g5 D2 a2 6 El [ B H4 B0 80 P a4 az2s
B3 &0 &0 o3 2% 3s E2 13 16,5 HE as 41,6 T 130 1ED
B4 s 100 D4 2 25 E3 4 6.0 H7 T 10 T 130 160
ES 275 an D5 8 10,8 E4 3 3 HY 14 20 X i) 100
B& 43 Bl DG 4.2 6 G M ME K 110 136 Y ) 100
BT 2.5 40 o7 2, 3.6 H 65 a0 L3 &5 12,5 Fal 8.2 ag2
c3 4718 4715 5] 2 25 Hi 40 48 L4 i s 22 B 10
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Entrainement par courroie

Données techniques Forces
Superslide

Diésigraton 2REEw2 2REE18
Courgs max. [m] 28 2B
Vitlazea max [m/s] 3 a
Temipé ratune [*C] 20 =470 =0 =470
Masge du chanoi [kyg) 0.9 .7
Charge max. Fx [N] 485 1488
Charge max. Fy [N] 200 21010
Charga max. Fz [N] 1600 4300
Gouple de charge max My [Nm) 70 250
Couple de Craarge rmex. My [Nm) 60 200
Couplede charge max. Mz [Nm] as 128
Déplacerment [mmitn B 110
Mazsa de la eoumais [Ka/m) 0,04 0,1
Hepeatabililz [£ mm] 0,05 005
Fracizion au-cala de 300
mimy dia déplaceman [mm) e =

Longueur 8 commander [mm]

Modele Désignation Longueur totale Longueur & commander
Lot L
Superslide 2BEE12 Liot=L+ 123 L =aoursa « 149
Superslida ZHEE1E Liot= L+ 123 L = course + 185

Longueurs standards a commander

Modéle Deésignation Longueurs standards®
Superslida 2HEE1Z2 300 = 3000 mm parincréments de 75 mm
Superslide 2REE1E J00 = 3000 mm par incremeants de 100-mm

* Des longuaurs personnalisdas son possibles mais ndoassitent un temps de livraison plus ong
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Entrainement par courroie
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Modele | Désignation A min. B min.

Suparshde ZREE1Z €6 65

Suparglide ZREE16 a0 80

ZREE12 | 2REE16 2REE12 | 2REE1G ZREE12 | 2REE1S ZREE12 | 2REE1E ZREE1Z | 2REE1E
B 120 180 o1 ] 10,5 E1 TE a1 Ha ] &0 L7 716 T1LE
B2 75 95 D2 4.2 g Ez2 13 16,5 HE as 41,5 T 130 160
B3 85 £E D3 2,75 s E3 4 [ H7 7 10 Lk 120 160
B4 75 100 D4 2 2.5 E4 3 4 Ha 14 20 X 75 100
B5 2Tk 20 D& 8 105 G A< ME K 10 138 ¥ s 100
B6 13 a0 DG 4.2 £ H 85 a0 L3 9.5 12,5
B7 92,5 40 or 2,75 a.5 H1 &40 48 L4 615 61,5
c3 4715 4715 D8 2 2.5 H2 s 4 LS 8158 815
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