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Positionneurs miniatures - Série MX
MX80L - Entrainement moteur linéaire

MX80L - Entrainement moteur linéaire

Description

La gamme de positionneurs miniatures Parker MX,
le plus petit positionneur dans l'industrie, garanti de
hautes performances a la fois pour une translation
rapide et pour un positionnement précis de charges
légeres dans des encombrements réduits.

Caractéristiques

e Taille miniature du profil
(25 mm hauteur x 80 mm largeur)

e Rapide a mettre en oeuvre

e Précision inférieure au micron

e Haute vitesse 2 m/s

e Plateforme multi-axes

e Six résolutions codeur linéaire: (0,01...5,0 pm)
e Courses: 25, 50, 100, 150 et 200 mm

¢ Roulements a rouleaux (cage anti-glissement)
e Standard ou haute précision

e Option salle blanche et faible décharge
électrostatique

e Capteurs origine et fins de course entiérement
réglables

e Trous de cheville pour un montage reproductible
e Surface de référence maitre

e Variateur intelligent «plug and play»

e Contre poids Axe-Z pneumatique

¢ Pas de cables en déplacement

Série MX80L standard

Les unités standards offrent une alternative économique
pour les applications nécessitant une grande
performance avec une moindre demande de précision de
positionnement. lls sont réalisés en alliage d'aluminium,
fournissant une conception plus légere et permettant des
accélérations jusqu'a 50 m/s2.

e Accélération 50 m/s?

Répétabilité Jusqu'a + 0,8 ym

Linéarité +6 pm

Corps en aluminium léger MX80LS
Finition lustrée anodisé noir

Série MX80L de précision

Les modeéles de précision sont congus pour des
applications hautes performances exigeants le plus

haut degré de précision de positionnement. lls offrent
une conception du corps en acier avec des surfaces de
montage et des paliers de roulements précis. lIs intégrent
des codeurs haute résolution linéaires, et sont corrigés
au niveau de la pente, testé et certifié par laser pour une
précision optimale.

e Accélération 40 m/s?

Répétabilité Jusqu'a +0,4 ym MX80LP
Linéarité +4 pym

Corps en acier

Surface de montage de haute précision

Finition de protection nickel électrolytique




Positionneurs miniatures - Série MX
MX80L - Conception produit

Conception produit

Roulements a rouleaux croisés
fournissent une rigidité élevée et un
déplacement linéaire extrémement
doux. Un principe pignon-crémaillere
au sein des chemins de roulements
empéche le glissement, méme a forte
accélération, ou avec des charges en
porte a faux.

Moteurs linéaires

disposent d'une conception en acier
en cours de brevet qui offre une grande
densité pour de forte poussée et des
accélérations linéaires de 50 m/s? et
des vitesses a 2 m/s. La conception
sans contact assure une longue durée
de vie et un fonctionnement propre.

Codeurs linéaires optiques
sont disponibles en 6 résolutions

standards (10 nm, 20 nm, 0,1 ym,
0,5 um, 1,0 um et 5,0 mm) et sont
totalement intégrés dans le corps
du positionneur. La conception sans
contact assure une longue durée de
vie et un fonctionnement propre.

Surface de référence maitre

est une caractéristique unique

du MX80 qui permet aux clients
d'adapter leur processus a la
trajectoire réelle dans les limites du
micron.

Capteurs origine/fins de course
sont des capteurs magnétiques
compléetement intégrés dans le corps
du produit, et réglables sur toute la
longueur de course.



Caractéristiques techniques

Course

Force permanente
Force max.
Courant permanent
Courant max.**
Force permanente
Charge nominale

Vitesse max. 5,0 ym
Résolution 1,0 pm
codeur: 0,5 ym
0,1 pm
0,02 pm
0,01 pm
Sinus
Cosinus
Accélération max.
Répétabilité 5,0 ym
bidirectionnelle* 1,0 ym
Résolution 0,5 um
codeur: 0,1 ym
0,02 pm
0,01 pm
Sinus
Cosinus
Précision de 5,0 ym
positionnement* 1,0 ym
Résolution 0,5 ym
codeur: 0.1 um
0,02 pm
0,01 pm
Sinus
Cosinus

Linéarité & planéité
Cycle de fonctionnement
Poids

Poids du chariot (sans

charge)

** surla base d'une
température d'enroulement
maximale de 60 °C pendant
une période de T01, T02:
1,2sT03, T04, T05: 5 s

Unité

[mm]
(N]
(N]

[Arms]
(Al

[N/Ams]
[kl

[mm/s]

[m/s?]

[um]

[um]

[um]
[%]
(ka]

(k]

MX80L de précision
TO1 T02 TO3 T04
25 50 100 150
4 4 8 8
12 12 24 24
0,8 0,8 1,6 1,6
2,4 2,4 4,8 4,8
SE5) 5,51 5.5 5,51
8 8 8 8
1100 1500 2000 2000
1100 1500 2000 2000
1100 1500 1500 1500
300 300 300 300
60 60 60 60
30 30 30 30
1100 1500 2000 2000
40 40 40 30
+10,0 10,0 10,0 =+10,0
+2.0 +2,0 +2.0 +2,0
+1,0 +1,0 +1,0 +1,0
+0,5 +0,5 +0,5 =H{0}/5)
+0,4 +0,4 +0,4 +0,4
+0,4 +0,4 +0,4 +0,4
+0,4 +0,4 +0,4 +0,4
13 14 15 15
5 6 7 7
4 5 6 6
S 4 S 5
S 4 5 5
S 4 5 5
3 4 5 5
4 4 ) 6
100 100 100 100
0,590 0,590 1,027 1,345
0,282 0,282 0,509 0,676

* Notes MX80L (Précision):

Mesurée au centre chariot,

35 mm au-dessus de la surface
de montage a 20 °C sans charge.
Unité boulonnée a la surface de
granit, planéité de 1 pm/300 mm.
Précision totale et répétabilité
bidirectionnelle sur la course
compléte (créte a créte).
Précision avec une valeur de
correction de pente. Consulter

I'usine pour une meilleure précision

Positionneurs miniatures - Série MX
MX80L - Caractéristiques techniques

TO1
25

12

0,8

2,4
5,91

1100
1100
1100
300
60
30

1100

50
+10,0
+2.0
+1,0
+0,5
+0,4
+0,4
+0,4
25
15
12
12

12
12

12

6
100
0,475

0,213

* Notes MX80L (Standard):

MX80L standard
T02 TO3 TO4
50 100 150
4 8 8
12 24 24
0,8 1,6 1,6
2,4 4,8 4,8
5,51 Bi5) 5,51
8 8 8
1500 2000 2000
1500 2000 2000
1500 1500 1500
300 300 300
60 60 60
30 30 30
1500 2000 2000
50 50 40
+10,0 +10,0 10,0
+2,0 +2.0 +2,0
+1,0 +1,0 +1,0
+0,5 +0,5 +0,5
+0,4 +0,4 +0,4
+0,4 +0,4 +0,4
+0,4 +0,4 +0,4
30 35 35
20 25 25
15 20 20
15 20 20
15 20 20
15 20 20
15 20 20
6 10 12
100 100 100
0,475 0,875 1,125
0,213 0,405 0,537

TO5
200

24

1,6

4,8
5,51

2000
2000
1500
300
60
30

2000

30
+10,0
+2.0
+1,0
+0,7
+0,5
+0,5
+0,5
35
25
20
20

20
20

20

14
100
1,370

0,695

(1) Précision totale et répétabilité bidirectionnelle
sur la course totale (créte a créte).



Positionneurs miniatures - Série MX
MX80L - Courbes

Courbe: Force - Vitesse Courbe: Durée de vie - Charge (normale)
30
1000 I I
TO1
25 max.  (103,704,T05) : oy
— T03
20 £ — T04
= o o T05
o 15 > e
g max.  (T01,T02) 3 100
Y10 . ' 3
permanent (1o3,7104,T05) E a
5| permanent 101 102) L
o ‘ | 10
0 400 800 1200 1600 2000 0 1 5 3 4 5 6 7 P
Vitesse [mm/s] Charge [kq]
Note:

TO1 (course 25 mm) est limitée a une vitesse max. de 1100 mm/s.
TO2 (course 50 mm) est limitée & 1500 mm (limite de course)

Courbe: Distance vs Temps Courbe: Ondulation en vitesse
600 I I 1.0
550 I I 09
500 | == == === = = 08
450 [ [ '
€ 400 I I 07
= 350 I I 06
8 300 € os -~
o | | = /
E, 250 | | 04
0 200 | | 03
150
I I 0.2
100 | I
50 0.1
0 | | 0.0
0 10 20 30 40 50 00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10
Temps [s] Temps [s]
Note: Note:
Charge 1 kg, déplacement 500 um: Déplacement et Les tests ont été effectués en utilisant un modele
positionnement @ moins de 1 pm en 47 ms. MX80LT04D13E8 avec un codeur linéaire 20 nm.
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Positionneurs miniatures - Série MX

Dimensions
TO1, TO2, TO3, TO4 TO5
filetage, (Qté. H, haut)
M4x0.7 .
filetage I —
4.0 ir ° T—- (Qté. 24x, haut) e E T
° T M4x0.7 o (
+0.012 F 4.0 profondeur (-] ?
40 -0.000 iT = Tf P . ié
trous de fixation ! e | ¥~ ]
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(@xhayb -—%T e TF o 10, 000 @ o l,
| - | rous de
35.0 ?* ° + (P E A fixation \ ® ) -
i i 2x haut ) |
i wree—gll ol
T [l [l I T
250 & | O Bink : l» 260.0
Ktyf'_ . "F D 600 ) 7T 2850
B {l | oI | o]
I o L e T
™ YR L Y 24.0
| | o | — T : ‘¥ - 153.0
! 1~centrage ™ | ) !
| i 568 | 50.0 o | > 130.0
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100.0 P ° 83.0
g i
3?_0 ° i ©
@ i
sl 160
31 ||
. "centrage | |
70.0 50.0
|’7 cseatrélge"l Wntrag? !
H - H 70.0
| hentrag?' | |%centrage%i
i | i i 1.8 80.0 W
+ ! TC Option :
origine/fin det —— 25,
D course © <11 ‘.0 150
N 7.0]
L—! I Qé%iggeﬁ
2132 E | | cent-rage |
4 | [
L il
40 y Tm
trous de ? @ 0.0
fixation E $ ] J> _L
(2x bas) i Y q'> é 1 00
Qs 135'0‘! A !
@8.0x5.0 é) © 165.0
logement cylindrique (c6té) H -
(Qté. J, base) é ? 150
©! 230.0
50.0 |
L ) © i
w0012 1@ © o I
4.0 -0.000 & —-—-+
trous de 'O (N
fixation | |
(2x bas) i@ @L
(0] © \4.5
@8.0x5.0
logement cylindrique
A B C D E FHJ K M N (coté)
Course = (12x, base)
25 80 15 5 70 — — 10 4 225 22 275
50 80 15 5 70 — — 10 4 225 22 275
100 160 30 10 35 70 35 18 8 62,5 16 67,5
150 210 30 5 65 70 65 22 8 87,5 16 92,5

MX80L - Dimensions

Dimensions [mm]

LA
JoL

1

Course [mzm]

25 166

50 166
100 251

150 326
200 pas possible

Contre poids axe vertical
pneumatique

e 993 ——

|© ©
o
o ©
X o @
o
°o @
o
Course s
[mm]
25 156,6
50 156,6
100 230,6
150 310,6
200 pas possible
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Positionneurs miniatures - Série MX
MX80M - Entrainement libre et micrométrique

MX80M - Entrainement manuel et micrométrique

Description

Les tables MX80M sont disponibles avec entrainement
manuel ou vis micrometriques avec des courses de
25 mm ou 50 mm. Des caractéristiques innovantes
sont incluent pour réaliser un alignement rapide et
facile. Une surface de référence en acier trempé est
fournie le long de la table et permet la fixation d'autres
éléments ou d'équipements et permet également
d'étre précisément alignée sur la course totale.

Des trous de fixation sur le chariot permettent un
positionnement de montage répétable. Des options
personnalisées sont également disponibles comme
une conception acier, des unités préparées pour le
vide, ou une conception spéciale pour de hautes
dynamiques et des courses jusqu'a 150 mm.

Caractéristiques

¢ Roulements a rouleaux de précision
¢ Version salle blanche (option) A
e Enduit faible décharge électrostatique (option)
e Trou de fixation en haut et a la base

¢ Montage interchangeable avec les modéles
motorisés MX80

¢ Verrouillage de position (a déclenchement
positif)

Caractéristiques techniques

MX80M entrainement

Unité MX80M course libre . s
micromeétrique

TO1 T02 TO1 T02
Course [mm] 25 50 25 50
Charge nominale [ka] 20 20 20 20
Force axiale ™
Fa [N] - - 441 44,1
Fo - - 5,9 9,8
Précision en ligne droite
(par course de 92"5 mm) [um] z E : z
Résolution micromeétre
0,001 in (0,0254 mm) - - - Oui Oui
0,01 mm - - Oui Oui
Micromeétre digital
0,00005 in (0,00127 mm) - - - Oui Oui
0,001 mm - - Oui Oui

M F, (force agissant contre le micrométre)
Fy (force agissant contre le ressort)
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Dimensions

Course libre (avec verrouillage de position)

Positionneurs miniatures - Série MX
MX80M - Dimensions

Dimensions [mm]

. 0.012
(4x haut uniquement) . @ 4.008 f
! la—22. . — = 8 0.000 |
filetage gMX 0.7 ° 35.0 trous de fixation
prb?ondeur (2x,;haut uniquement)
— I
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8.0 cfietage :
5.0 rotonaeur ] ; !
(4x haut, Fjlx Las‘i 15 25.0 25'0_—:
50 —= ! 70.0
80.0
® ® } r
20.02 0
N ‘ 5.
C =+ ="
Micromeétre digital (montré au centre de Micrométre digital (montré sur le coté de
I'entrainement) I'entrainement)
J
oW © oo
o o o
0o®@ © oo
Q [0 o
F F
a 92.1
15.7] T e
‘ I 1 — - - | o o o
t L °CE° ©E® ©°
40.0 o ° o :E{_ I - - )
I °2@° @ ©O° — |
A - _| [0 ooom | ] 441
1 O oo
= |
i T 10 @ @ o A
14.5 [ —— — l ‘
f
I | 26.0
f
Orientation Course A Orientation Course A
entrainement [mm] [mm] entrainement [mm] [mm]
Centrage 25 182,2 Centrage 25 2256
9 50 231,4 9 50 2735
25 117,2 25 160,6
Coté : Coté 2
50 167,4 50 209,5

o/l ROSIER

Mécatronique

Motion Control.
Mécatronique.
Robotique.

@ Lyon / Paris / Rennes @ www.rosier.fr

% 0472 04 68 61 4 contact@rosier.fr
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