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Variateur asservi AKD

Le variateur asservi AKD offre des technologies de pointe et des performances exceptionnelles, le tout dans I'un des
formats les plus compacts du secteur. Avec leurs nombreuses fonctionnalités, ces variateurs offrent une solution

pour quasiment toutes les applications, de |'asservissement en couple, vitesse ou position au mouvement multi-axes
programmables avec la suite Kollmorgen Automation Suite™ intégrée. Le variateur AKD polyvalent s'impose comme la
référence en matiere de densité de puissance et de performances.

Réducteurs Micron™

Les meilleurs composants

La série AKD fonctionne de maniere
Servomoteurs AKM™ transparente avec les moteurs Kollmorgen,
reconnus pour leurs qualités, leur fiabilité
et leurs performances.

Moteurs Cartridge Direct
Drive Rotary™

Moteurs a accouplement
linéaire direct™

EthercAT~  CANOpen FOGGE SynQlNet
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Plage de puissance offerte par AKD
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En associant le variateur asservi AKD a I'un de nos moteurs Kollmorgen, vous serez en mesure d'optimiser vos >
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performances. Avec un courant continu de 3 a 24 A eff. et un courant de créte de 9 a 48 A eff., les variateurs AKD et leurs -
nombreuses fonctionnalités proposent une solution pour quasiment toutes les applications. -
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Variateur asservi AKD

Les variateurs AKD sont spécialement congus pour vous apporter la polyvalence, la communication et la puissance
dont vous avez besoin pour optimiser les performances de vos machines et en accélérer I'intégration. lls présentent une
configuration du moteur associé « plug and play ». Leurs multiples options de connectivité permettent d'utiliser a la fois
des protocoles ouverts et fermés. La vérification des données et le dépannage en ligne garantissent une programmation
plus rapide et sans erreur. Enfin, avec un large éventail de puissances dans une conception compacte et moins
encombrante, vous étes en mesure de faire fonctionner ces variateurs fiables dans une interface unique.

Performances de boucles
d'asservissement exceptionnelles
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Caractéristiques techniques

Boucle d’asservissement Fréquence de rafraichissement Bande passante (max)

axv

Boucle de courant 1,5 MHz (0,67 ps) 5,0 kHz
Boucle de vitesse 16 kHz (62,5 ps) 1,6 kHz
Boucle de position 4 kHz (250 ps) 0,8 kHz
Entrées/sorties
Evénements d'entrées numériques Fréquence de rafraichissement de 16 kHz (62,5 ps)

Sortie de codeur ou

entrée de codeur AUX Fréquence de ligne maximale de 2,5 MHz

Appareil de rétroaction intelligent (SFD, Smart Feedback Device), EnDat2.2, EnDat2.1, BiSS, codeur sinus/cosinus analogique,

HEFEE ] codeur incrémentiel, HIPERFACE® et résolveur
Alimentation logique 24V CC
Variateur de base Avec extension E/S
. . 8 20
Entrée numérique (24 V CC) (1 pour activation) (1 pour activation)
Sortie numérique (24 V CC) 3 143
(1 pour relais de défaut) (1 pour relais de défaut)
Entrée analogique (+/- 10 V CC, 16 bits) 1 2
Sortie analogique (+/- 10V CC, 16 bits) 1 2
Entrées programmables 7 19
Sorties programmables 2 12
Entrées/sorties Sink/Source Oui Oui
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Densité de puissance exceptionnelle

Caractéristiques générales

120/240 V CA

1&30 (85 - 265 V)

Courant
continu

(A eff.)

Courant
de créte
(A eff.)

Puissance de sortie
continue du variateur
(watts)

Ballast interne

(watts)

(ohms)

Hauteur
(mm)

Largeur
(mm)

Profondeur avec
cable
Rayon de flexion
(mm)

AKD-m00306 3 9 1100 0 0 168 57 153 184
AKD-m00606 6 18 2000 0 0 168 57 153 184
AKD-m01206 12 30 4000 100 15 195 76 186 215
AKD-m02406* 24 48 8000 200 8 250 100 230 265
480V CA Courant Courant Puissance de sortie Ballast interne Hauteur | Largeur Profondeur avec
30 (187 - 528 V) continu de créte continue du variateur (watts) (ohms) (mm) (mm) cable
(A eff.) (A eff.) (watts) Rayon de flexion
(mm)
AKD-m00307 3 9 2000 100 33 256 70 186 221
AKD-m00607 6 18 4000 100 33 256 70 186 21
AKD-m01207 12 30 8000 100 33 256 70 186 221
AKD-m02407 24 48 16000 200 23 310 105 229 264
AKD-m04807* 48 96 32000 A partir de 2010
AKD-m09607* 96 192 64 000 A partir de 2010

Remarque : Pour la nomenclature compléte des modeles AKD, reportez-vous a la page 46.
* A partir de 2010.
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Programmabilité évolutive
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= Le variateur asservi AKD offre des technologies de pointe et des performances exceptionnelles, le tout dans I'un des
- formats le plus compact du secteur. Le variateur AKD garantit une flexibilité suffisante pour quasiment toutes les

= applications. Quels que soient vos besoins, qu'il s'agisse d'un axe aussi simple que des commandes analogiques de
> couple et de vitesse, ou de 128 axes d'un mouvement synchronisé, la gamme AKD comporte le modéle qu'il vous faut.
w

m

Z Avantages

; e (ptimisation des performances en quelques secondes

; e Rendement accru et plus grande précision

e Interface utilisateur graphique facile a utiliser pour plus de rapidité dans la mise en service et la mise au point

e Flexibilité et évolutivité permettant une adaptation a toutes les applications

S— s Variateur 1,5 axe programmable en texte
- structuré (option T)*

e Ajout d'une programmabilité simplifiée

= -- ) au variateur AKD de base
e Fonctionnalité accrue par rapport a
Tache de mouvement I'indexation simple
e Possibilité d'évolution du code vers des
* Indexation simple par pointer-cliquer niveaux de programmabilité plus élevés
o Options pré-programmées mises a la dispositionde  ® Acces a 11 E/S numériques et a 2 E/S
['utilisateur analogiques sur le variateur de base
® Accompagnement des nouveaux utilisateurs avec e 2 entrées numériques haute vitesse
des étapes simplifiées pour créer des mouvements

e Possibilité d'extension jusqu'a 31 E/S

d'indexation numériques et 4 E/S analogiques

® Acces a 11 E/S numériques et a 2 £/S analogiques  *  pours
® 2 entrées numériques haute vitesse

e Possibilité d'extension jusqu'a 31 E/S numériques
et 4 E/S analogiques

e Controle via des commandes analogiques du couple
et de la vitesse

® Engrenage électronique via un connecteur X9

Fonctionnement simple Programma
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Kollmorgen Automation Suite - Variateur programmable*

AKD maitre

AKD esclaves

Kollmorgen Automation Suite -
Maitre multi-axe programmable*

AKD esclaves

Kollmorgen Automation Suite -
PAC (Programmable Automation Controller)

 Puissante unité de contréle avec 1,5 axe pour de nouvelles
performances de référence

e (Cing langages CEl 61131-3 (texte structuré, schéma a
blocs fonctionnels, schéma a contacts, liste d'instructions,
graphique séquentiel de fonctions) pour la programmation
(Soft PLC)

e PLCopen pour la programmation de mouvement

e Blocs fonctionnels exclusifs tels que wait (attendre) et
interrupt (interrompre) permettant a votre programme
de jouer le role d'un langage d'analyse ou d'un langage
séquentiel

e Acces a 11 E/S numériques et a 2 E/S analogiques sur le
variateur de base

® 2 entrées numériques haute vitesse

e Possibilité d'extension jusqu'a 31 E/S numériques et 4 E/S
analogiques

* En cours

e \/éritable contrdle synchronisé de 4 axes maximum
o Etablissement de nouvelles références concernant

la précision et optimisation de quasiment toutes les

applications

e Gestion facile des E/S distantes via EtherCAT en
complément des E/S des variateurs

e Pipe Network™, programmation d'applications
d'engrenage et de came en quelques minutes

e Augmentation de la largeur des variateurs de
seulement 30 millimétres en dessous de 12 A ;
méme taille que les variateurs de base pour les
autres puissances

® 11 E/S numériques et 2 E/S analogiques par axe
® 2 entrées numériques haute vitesse par axe
*En cours

 Capable de contrdler jusqu'a 128 axes avec un
variateur AKD de base PAC et EtherCAT

* Gestion facile des E/S distantes via EtherCAT en
complément des E/S des variateurs

o Etablissement de nouvelles références
concernant la précision et optimisation de
quasiment toutes les applications

 Pipe Network, programmation d'applications
d'engrenage et de came en quelques minutes

* Augmentation de la largeur des variateurs de
seulement 30 millimétres

en dessous de 12 A ; méme taille que les
variateurs de base pour les autres puissances

© 11 E/S numériques et 2 E/S analogiques par axe
® 2 entrées numériques haute vitesse par axe

f Choix entre PLCopen h

ou le systeme
Kollmorgen Pipe
Network pour la
programmation de
mouvement

CEI61131-3 avec
cing langages pour
la programmation
(Soft PLC)

[ Le recours au systeme Pipe Network™ garantit une traduction individuelle d'un systéme mécanique dans un univers logique.
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Kollmorgen WorkBench

Notre interface utilisateur graphique simple, Kollmorgen WorkBench, a été concue de fagcon a ce que I'utilisateur
apprenne a se servir rapidement et efficacement du variateur AKD. Depuis la sélection facile de I'application et
les calculs réduits jusqu'a un élégant oscilloscope six voies, l'interface utilisateur est extrémement facile a utiliser.
Kollmorgen WorkBench permet également le réglage automatique en toute simplicité du variateur AKD grace aux

moteurs Kollmorgen hautes performances.

Environnement convivial

La navigation logique, les icones colorées et |'acces facile simplifient les interactions avec le variateur AKD. La structure sous forme de dossiers

permet une identification instantanée et une navigation aisée.
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Oscilloscope six voies en temps réel intégre au logiciel

Facile a utiliser, I'interface du variateur AKD présente un élégant oscilloscope numérique, qui permet aux utilisateurs de controler les performances dans un
environnement convivial. Il existe plusieurs options pour partager les données. Vous pouvez ainsi sélectionner le format que vous préférez en un simple clic.
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Sélection de I'application

Simplification de la configuration via I'utilisation de la machine ou des unités basées sur I'application. Les configurations du rouleau pinceur et de
I'engrenage a crémaillere sont illustrées ci-dessous.
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Sélection de I'application du rouleau pinceur Sélection de I'application a engrenage a crémailléere
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Partage des données

Il est possible de partager des données en toute simplicité dans la fenétre des parametres. Kollmorgen WorkBench permet a I'utilisateur d'avoir
recours aux options simples d'impression ou de diffusion par e-mail des valeurs des parametres en un seul clic.

Parameters (P Leam mom ahout this topic
This page ksts all the cument values-af all the dnve parsmeters.on the dnve
Full Name % Value Urits Farameter % | Resd/Write X | &
Deceleration during sctive dieable 3000.000 rpmie AD.DEC reac-vrite
Time-out 000 me: AD DISTO reac-wiite
Stzie oms AD STATE resc-enly
Velocity window 120,000 rpm AD VELTHRESH remd write
Time delay after velocity window Ems AD VELTHRESHTM  read-write

= Analog Input

Applog input low paas filtler cutof freg . £,000.000 Hz AIN.CUTOFE read wiit,

Aralag input signal deadhand 0060 LN DEADBAND i

Analog input mode Q- Inzctive AINMOCE ity e = E — .

Anikcs gl Gk AMOFFEET Ji gle  Eit Vew fwert Fgmat Tecs Adions el

balag input signal noan v N VAL LIE mm_;wn| -1l AR L U= =

B Analog InputUutput
Anslog input forgue scale £.001 ANV A0 ISCALE rend-writ [ = ] || |
Analog input velocity scale 0.060 eprnlV/ MOVSCME read-writ :

B Analog Ouiput [ B ] | |
Anslog output mode 0- Usen Veriable ADUT MODE resi-wil : :
Analeg sutput value 0.000 W NOUT Vil UE read-writ [ Bec... ] | |

B Bode Subject: | Drive Parameter List )

B Current Luop | |
Current commsng £.000 A CLCMD resc-only | B} riveparametertist.cov (16KE) | | Attachment Dptions... |
Current commang - user oo A CLCMDU I
Current commang - T component 0.000 & CLOCMD rezc-onl ) _

Current command - user O component 0.000 A cLDCMBU resgunt | DTive Faramessr 1ist 1s attached.

Firl. | ¥

More > | [2] Graup [ Robwar |[ Pt |[ EMa |
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Disposition des connecteurs du
variateur AKD et fonctionnalités

Connectivité Ethernet

e Le variateur AKD basé sur Ethernet propose a I'utilisateur plusieurs
types de bus

o EtherCAT® (protocole DSP402), Modbus/TCP, SyngNet® et CANopen®

e Aucune carte d'option requise

Conception industrielle

e Conception de circuit résistant et enveloppe de protection compacte
entrafnant un gain de place et un aspect moderne. Réduction des
émissions de bruit électrique et de la sensibilité

e Protection totale contre les défaillances
e UL, cUL listed et CE

e Aucun filtre secteur externe requis (480 V CA) conformément aux
normes CE et UL

e Raccords terminaux a vis amovibles simplifiant les connexions
e Partage de bus CC possible

Fonction de suppression siire du couple (STO)
(CEI'61508 SIL 2, certification en attente)

e Mise hors tension de I'étage de puissance pour garantir la sécurité
du personnel et éviter un redémarrage involontaire du variateur,
méme en cas de probleme

e Activation possible de la logique et de la communication lorsque
|'étage de puissance est désactivé

Résistance de frein dynamique interne
(Toutes tensions sauf 120/240 V CA 3 et 6 A eff.)

e Simplification des composants du systeme

e Gestion des résistances de frein externes lorsque le freinage interne
est suffisant

Réglage automatique

e Performances optimisées grace au réglage automatique, guidé ou
manuel

e (estion des erreurs d'inertie jusqu'a 1000:1

e Bande passante exceptionnelle avec des conditions de charges
rigides et souples, quel que soit le type de bande passante
mécanique de la machine

Fonctionnalité « plug and play » avec les moteurs
Kollmorgen

e |dentification électronique du moteur permettant le chargement
automatique des parametres pour une mise en service rapide

e Mouvement en quelques secondes
e Saisie simple des parametres personnalisés du moteur

E/S (variateur de base)

e 8entrées numériques
(1 pour activation)

e 2 entrées numériques haute vitesse
(délai maximum de 1,0 ps)

e 3 sorties numériques
(1 pour relais de défaut)

e 1 entrée analogique - 16 bits

e 1 sortie analogique - 16 bits
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Disposition des connecteurs du variateur AKD 120/240 V CA

X12/X13
CANopen®
(certifié CiA)

X1
Alimentation 24 V CC
Activation de la
fonction STO
CEI' 61508 SIL 2

X1
Canal de service
X2 Modbus/TCP
Puissance
moteur et frein
X5/X6
Bus de mouvement
®
X3 (7 broches) FtherCAT®
Alimentation SyngNet
Bus CC
Résistance de frein
X7/X8
E/S
X9
Emulation de X10
codeur Plot de mise a la terre Rétroaction
PE (Physical Earth)
Disposition des connecteurs du variateur AKD 480 V CA
X12/X13
CANopen®
X1 (certifié CiA)
Alimentation 24 V CC
Activation de la
fonction STO X11
CEI61508 SIL 2 Canal de service
Modbus/TCP
X2
Puissance .
moteur et frein
(Illustration : option bride de X5/X6
serrage Bus de mouvement
EtherCAT®
SyngNet®
X3 (4 broches)
Bus CC
Résistances de frein X7/X8
(llustration : option connecteur
homologue de partage E/S
de bus CC)
X4
Alimentation X10

Rétroaction

Plot de mise a la terre Emule)l(t?on de
PE (Physical Earth)
codeur
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